Plan docente del Master All para el proximo

Curso 2013-14

Asignatura actual Nueva asignatura

* My C Experimental » Amp. Automatica (IAEl)

* Control y Prog Robots * Robotica (I Inf)

« STR « STR (I Inf)

* S percepcion * Instrumentacion Ind (I Inf)
* Modelado y simulacion * Control Industrial (I Inf)

* Ingenieria de Control * Control Inteligente (IAEI)

* Lab. De Robdtica y Autom. (I1)

Asignaturas que se mantienen
* |nformatica Industrial

e *» Sistemas distribuidos
* Optimizacionyco

. Redes Neuronales = Sistemas de Produccion Integ.

Fabricacion AC
* Trabajo Dirigido de 12

» Arguitecturas de control

* Redes locales industriales



